
motionCAT製品の詳細はこちら。URL: http://www.designnewsjapan.com/hivertec/
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1ボードで 
64軸制御を実現したmotionCAT 
しかも高速、モータの 
選択も自由。 

URL: http://www.hivertec.co.jp/　　e-mail: sales@hivertec.co.jp

〒135ｰ0007 東京都江東区新大橋1ｰ8ｰ11 三井生命新大橋ビル 
TEL（03）3846ｰ3801（代表） FAX（03）3846ｰ3773

　 motionCATの特長 

伝送性能 
●通信速度：20Mbps 
●モジュール数/1系統：32Max 
●モジュール数/1ボード：64Maｘ 
●通信周期：（サイクリック通信時） 
モジュール数：32の時 0.49ms、16の時 0.24ms、8の時 0.12ms 
●ケーブルコネクタ：LANコネクタ（RJ45）、LANケーブル 
　 
省スロット・省配線・長距離 

ソフトウェア・制御し易さ 
●対応OS：WindowsXP、Windows2000、WindowsVista（32bit） 
●CPDシリーズ準拠ドライバ関数、ライブラリ、サンプル、システム構築容易 

スレーブは、１つの通信ボードと、必要数
のモーションモジュール（１軸）・ＤＩＯモ
ジュール（16in/16out）合わせて最大
6モジュールを重ね組み立て構成します。 

1ボードで 
64軸制御を実現したmotionCAT 
しかも高速、モータの 
選択も自由。 

（特許出願中） 

5月16日（水）～18日（金）  東京ビックサイト 
AM10：00～PM6：00 
出展ゾーン：組込みボード・コンピュータEXPO 
ブースNo.35-12 ダイトエレクトロン㈱内 

●製品・技術PRセミナー  5月16日（水）12：45～13：45 
「現在のモータが使える高速省配線motionCAT」 
（受講無料） 
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